
강의계획서

Ⅰ. 기본정보

개설학년도 2026 개설학기 과목번호

과목명 드론시스템 입문 강좌유형 사이버강좌(교내)

강의일시 강의실

II. 교원 정보

성  명 정동원 이메일 djung@kau.ac.kr

전화번호 02-300-0134 연구실 전자관 312

상담시간

LMS 사용

( ) 사용 (  ) 미사용 (  ) 별도사이트

※ 별도 사이트 주소:

III. 개설정보

개설전공
학수

코드
교과목명 학점

이수

구분
학년

강의

시수
이론 실습

(교과)첨단분야(항공드론) 혁신

융합대학 사업단
AR8103 드론시스템 입문 2 일선 1 2 2 0

admin
텍스트박스
여름학기

admin
텍스트박스
√

admin
텍스트박스
lms.aerodrone.ac.kr

admin
텍스트박스
0048

admin
사각형


admin
텍스트박스
0049

admin
사각형


admin
텍스트박스
0049



IV. 과목 정보

강의형태 ( ) 대면 (  ) 비대면

성적평가구분 PNP

과목개요

드론 기술의 이해를 기반으로 항공시스템의 원리를 폭넓게 탐구하는 과목이다. 드론의 비행을 가능하게 하
는 구조적·공기역학적·제어적 원리를 중심으로, 하드웨어와 소프트웨어가 결합된 드론 시스템의 통합적 특
성을 다룬다. 또한 실제 산업과 생활 속에서 확산되고 있는 드론 응용 사례를 통해 첨단 기술의 융합과 활
용 방향을 살펴보며, 미래 항공모빌리티로의 발전 가능성을 이해한다.

학습목표
드론의 기본 기술(구조, 추진, 공력, 제어)을 이해하고, 이를 바탕으로 드론시스템 설계 방법을 설명하고,
드론의 효과적인 활용을 위한 핵심 기술에 대한 소개 및 개념을 이해한다. 또한 실생활에서 다양한 활용 분
야를 갖는 드론 응용 기술에 대한 소개를 통해 드론시스템 설계 및 활용에 있어 전반적인 개념을 이해한다.

선수과목
본 과목을 수강함과 동시에 2026년 1학기에 개설되는 드론기초코딩실습 (일반강좌, 과목번호: 0701, 1학
점)을 동시에 수강하는 것을 추천함.

수업방법 LMS를 통한 이러닝 교육

평가방법
중간고사 기말고사 수시평가 과제 출석 참여도 기타 계

40 40 10 0 10 0 0 100

참고사항

VI. 강의평가 정보

직전학기 강의평가 점수  / - / - 유사강의군 평균 / - / -

이번 학기 강의개선 방향

※ 유사강의군 평균 : 수강학생수, 대상학년, 이수구분이 유사한 강좌들의 강의평가 점수 평균

VII. 교재 및 참고도서

교재 -

참고도서 -

admin
텍스트박스
√



VIII. 주차별 강의계획

※ 종합설계 과목의 경우 주차별 강의계획은 생략될 수 있습니다.

1주차

학습목표

학습내용
● 드론이 무엇인지 이해하고, 드론이 갖추고 있는 기본 구성 요소를 설명할 수 있다.
● 드론을 활용한 다양한 분야를 설명할 수 있다.

수업방법

과제

2주차

학습목표

학습내용 다양한 드론형태 (멀티콥터, 고정익, 하이브리드)의 구조적 특징을 이해한다.

수업방법

과제

3주차

학습목표

학습내용
드론 비행에 작용하는 공기역학적 힘과 모멘트 개념을 이해하고, 드론 형상에 따른 공력 특성
을 설명할 수 있다.

수업방법

과제

4주차

학습목표

학습내용 드론 운동에 대한 운동방정식을 배우고, 비행 안정성을 확보하기 위한 제어기술을 이해한다.

수업방법

과제

5주차

학습목표

학습내용 드론 추진을 위해 필요한 시스템의 구성과 그 설계 방식에 대해 설명할 수 있다.

수업방법

과제



VIII. 주차별 강의계획

※ 종합설계 과목의 경우 주차별 강의계획은 생략될 수 있습니다.

6주차

학습목표

학습내용

● 드론에 사용되는 배터리의 작동 원리를 이해하고, 배터리 구성 요소와 주요 성능지표를 해
석할 수 있다.
● 최신 드론용 배터리 기술 동향을 이해하고, 드론 설계에 있어 배터리의 중요성을 설명할 수
있다.

수업방법

과제

7주차

학습목표

학습내용 중간고사

수업방법

과제

8주차

학습목표

학습내용
드론의 탑재센서(자이로, 가속도계)측정값을 활용해 드론의 위치와 자세를 추정하는 원리를
설명할 수 있다.

수업방법

과제

9주차

학습목표

학습내용
드론에 활용되는 비전 기술의 개념과 구성 요소, 그리고 비전 기반 물체의 검출·추적 기술의
전체 흐름을 설명할 수 있다.

수업방법

과제

10주차

학습목표

학습내용
드론 지상관제를 위한 무선 통신 기술을 이해하고 통신 거리, 대역폭, 지연 등 성능 규격을 설
명할 수 있다.

수업방법

과제



VIII. 주차별 강의계획

※ 종합설계 과목의 경우 주차별 강의계획은 생략될 수 있습니다.

11주차

학습목표

학습내용
● 드론 탑재센서의 역할 및 종류에 대해 설명할 수 있다.
● 비행제어를 위한 관성항법센서의 특성 및 동작 원리를 설명할 수 있다.
● 드론 자율임무수행을 위한 탑재센서의 특성 및 동작 원리를 설명할 수 있다

수업방법

과제

12주차

학습목표

학습내용
드론의 주요 활동 분야를 이해하고, 드론이 기존 산업과 생활에 어떤 변화를 가져올지 설명할
수 있다.

수업방법

과제

13주차

학습목표

학습내용
드론 운용과 관련된 공역 개념, 드론 분류 및 운용 규정, 그리고 xTM 체계를 이해하여 안전하
고 합법적인 드론 운용의 기본 원칙을 설명할 수 있다.

수업방법

과제

14주차

학습목표

학습내용
드론 자율운항에 활용되는 인공지능 기술의 기본 원리를 이해하고, 딥러닝과 AI 영상처리 기
법 사례를 통해 드론의 미래 발전 가능성을 설명할 수 있다.

수업방법

과제

15주차

학습목표

학습내용 기말고사

수업방법

과제



VIII. 주차별 강의계획

※ 종합설계 과목의 경우 주차별 강의계획은 생략될 수 있습니다.

16주차

학습목표

학습내용

수업방법

과제

IX. 장애학생 지원사항

「장애학생지원 운영규정」 제2조에 따른 장애학생이 수강, 강의자료, 과제, 시험 등에 편의를 요청할 경우 장애유형에 따라 필요한

사항을 적정하게 지원받을 수 있습니다. 담당 교원, 교무팀 또는 학생지원팀에 지원가능 여부를 사전 상담하시기 바랍니다.




